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	Dersin Yardımcıları
	

	Dersin Amacı
	 Üç fazlı ve tek fazlı asenkron motorların yapısını tanıyabilme, özelliklerini ve kullanım yerlerini kavrayabilme.  

Üç fazlı asenkron motorlara yol verme, hız kontrolü ve frenleme yöntemleri ile eşdeğer devrelerini kavrayabilme. 

Senkron makinelerin yapısını tanıyabilme. 

Senkron makinelerin yüklenmesi ve senkron generatörlerin paralel bağ

lanmasını kavrayabilme.

	Dersin Öğrenme 

Çıktıları
	3 Fazlı asenkron motorların yapısını öğrenir, bağlantılarını yapar, yol verme yöntemlerini öğrenir.
Senkron makinelerin yapısını öğrenir. Alternatörlerin yüklenmesini, paralel çalışmasını kavrar.

	Dersin İçeriği
	A. Üç fazlı asenkron makinelerin yapısı ve çalışma prensibi 

Üç fazlı sincap kafesli ve bilezikli asenkron motorların yapısını tanır, özelliklerini ve çalışma prensibini açıklar. Senkron hız (ns) ve gerçek rotor hızı (nr) arasındaki farkı kavrar. Hız,frekans ve kutup çifti arasındaki ilişkiyi açıklar. 

B.Üç fazlı asenkron motorlarda eşdeğer devrenin geliştirilmesi, güç dağılımı ve momentler 

Üç fazlı asenkron motorun eşdeğer devresini çizer. Üç fazlı asenkron motorlarda güç dağılımını ve momentleri açıklar. Asenkron motorların verimini hesaplar. Deneysel olarak bir asenkron motorun karakteristiğini elde eder.TORK/KAYMA ve AKIM/KAYMA karakteristiklerini çizer ve açıklar. 

C. Üç fazlı Asenkron motorlarda başta çalışma, kısa devre deneyi ve yükte çalışması. 

Boşta çalışma ve kısa devre deneyini yapar. Elde ettiği sonuçlardan eşdeğer devre parametrelerini hesaplar. Asenkron motorun yükteki çalışmasını kavrar,  

D. Üç fazlı Asenkron motorlarda yol verme, hız kontrolü ve frenleme Direk yol verme, Yıldız-üçgen yol verme oto trafosu ile yol verme, Tristörlerle yol verme ve sargılı rotorlu asenkron motora yol verme yöntemlerini kavrar. Üç fazlı asenkron motorların hız kontrol yöntemlerini açıklar. Üç fazlı asenkron motorlarda generatör frenleme, ters akımla ve dinamik frenleme yöntemlerini açıklar. 

E. Tek fazlı motorlar Yardımcı sargılı motorların ana unsurunu kavrar. Yardımcı sargılı motorların çalışmasını ve çalışma yöntemlerini açıklar. Kapasitörlü ilk hareket motoru ve kapasitörlü ilk hareket ve çalışma motorunun ana unsurunu kavrar. Kapasitörlü ilk hareket motoru ve kapasitörlü ilk hareket ve çalışma yöntemlerini açıklar. 

F. Senkron generatörlerin ve senkron motorların yapısı, özellikleri, çalışma yöntemleri ve ilkeleri

Senkron makinanın yapısını ve çalışma yöntemini açıklar. Senkron makinada frekans ve hız kavramlarını tanır. Çıkıntılı kutuplu rotor ve yuvarlak kutuplu rotor içeren makinalar arasındaki farkları açıklar. Senkron nakinaların, motor ve generatör olarak çalışmasını açıklar. Üç fazlı senkron makine için eşdeğer devreyi çizer.
Senkron makinanın birleştirilmiş eşdeğer devre-senkron reaktansını oluşturur. 

G. Senkron genaratörlerin omik ve kapasitif yükler için fazör diyagramı 

Yuvarlak kutuplu senkron genaratörün omik, endüktif ve kapasitif yükte fazör diyagramını çizer, başta çalışma gerilimlerini ve regülasyonları hesaplar. Çıkık kutuplu senkron genaratörün omik, endüktif ve kapasitif yükte fazör diyagramını çizer, boşta çalışma gerilimlerini ve regülasyonları hesaplar. 

H.Senkron genaratörlerin parelel bağlanması Senkron generatörün şebekeye paralel bağlanma şartlarını açıklar. Yanan, dönen ve sönen ışık montajlarını kullanarak Senkron generatörün şebeke ile senkronizasyonunu yapar. 

I.Senkron motorlara yol verme 

Amortisman sargısı kullanarak senkron motora yol verme yöntemini açıklar. Frekans yol verme yöntemini açıklar.


	Haftalar
	Konular

	1
	Üç fazlı asenkron motorların yapısı, özellikleri ve çalışma prensipleri.

	2
	Üç fazlı asenkron motorların eşdeğer devreleri.

	3
	Üç fazlı asenkron motorların eşdeğer devreleri.

	4
	Üç fazlı asenkron motorların boşta çalışması.

	5
	Üç fazlı asenkron motorların kısa devre deneyi ve yükte çalışması.

	6
	Üç fazlı asenkron motorlara yol verme, hız kontrolü ve frenleme.

	7
	Üç fazlı asenkron motorlara yol verme, hız kontrolü ve frenleme.

	8
	Ara Sınav

	9
	Tek fazlı asenkron motorlar, Senkron makinelerin yapısı, özellikleri ve çalışma ilkeleri.

	10
	Senkron genaratörlerde omik yükler için fazör diyagramı.

	11
	Senkron genaratörlerde endüktif ve kapasitif yükler için fazör diyagramı.

	12
	Senkron generatörlerin paralel bağlanması.

	13
	Senkron motorlara yol verme.

	14
	Senkron motorların endüktif, kapasitif ve omik çalışması halinde fazör diyagramı.


	Genel Yeterlilikler

	Asenkron motorların yapısını kavrar, bağlantılarını yapabilir, yolverme kumanda devrelerini anlar.
Senkron alternatörlerin yapısını öğrenir, çalışma yöntemlerini kavrar, fazör diyagramlarını çizer.


	Kaynaklar

	ÇOLAK, İlhami, Asenkron Motorlar, Nobel Yayın Dağıtım, Ankara, 2001.
SARIOGLU, Kemal, Asenkron Makineler, Çağlayan Kitapevi, İstanbul, 1983.

GÜZELBEYOĞLU, Nurdan, Elektrik Makineleri I, II, İ.T.Ü Matbaası, İstanbul, 1992
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