DERS iZLENCESI

Dersin Adi Asenkron ve Senkron Makineler
Dersin AKTS'si 4
Dersin Yiiriitiiciisii Dr.Ogr.Uyesi Serdal ARSLAN

Dersin Giin ve Saati

Pergembe 13:00-17:00

Ders Goriisme Giin ve

Pergsembe 12:00-13:00

Saatleri
Iletisim Bilgileri serdalarslan@harran.edu.tr ~ 414.3183000-....... /05469554417
Ogretim Yontemi ve Ders | Yiiz yiize. Konu anlatim, Soru-yamt, érnek ¢éziimler, uygulama
Hazirhk calismalari
Derse hazirlik asamasinda, Ogrenciler ders kaynaklarmmdan her
haftanin konusunu derse gelmeden Once inceleyerek gelecekler.
Haftalik ders konular ile ilgili tarama yapilacak.
Dersin Amaci Bu dersin amac1 6grencilerin, asenkron makinelerin yapisi, ¢alisma

prensibi, stator zit EMK degeri ve stator hesabi, kayma ile esdeger
devre bilesenlerinin deneysel yontemlerle belirlenmesi, gili¢ verim
ve moment analizleri, moment doniistiirme uygulamalari ve
asenkron motorlara yol verme yontemleri, senkron makinelerin
yapisi, gesitleri, ¢alisma prensibi, stator EMK ve harmonikleri,
esdeger devre elemanlarinin deneysel analizi, regiilasyon bulma
yontemleri, alternatorlerde paralel ¢alismaya deneysel ve esdeger
devre analizi ile yaklasim, aktif ve reaktif yiik aktarmmi, yiiklii ve
yiiksiiz senkron motorlara uyartim akimmin etkisinin deneysel ve
esdeger devre yaklasimi ile analizi ile yol verilmesi
amaglanmaktadir.

Dersin Ogrenme Ciktilari

1. Asenkron motorlarinin yapist ve g¢alisma prensibini ve
kaymanin 6nemini agiklar.
2. Asenkron ve senkron makinelerin izolasyon siniflarmni,

yapim  standartlarmi  ve  karakteristik  egrilerini
karsilastirarak uygun makine se¢imini yapar.
3. Hiz ve moment doniistirme sistemlerini siralayip

uygulamalarini esdeger devre ile agiklar.

4. Alternatorlerde regiilisyonu deneysel olarak belirlenen
esdeger devre elemanlart ile bulur.

5. Senkron ve Asenkron motorlara yol vermeyi deneysel
olarak yapar.

6. Senkron motorlara yiiksliz ve yiikli uyartim akiminin
etkisini deneysel olarak agiklar ve problemleri ¢ozer.

Haftalik Ders Konular1

1. Asenkron motorlarin yapisi ve stator sarim gesitleri

2. Ug fazli asenkron motorlarda déner alan teorisi ve yalitim
siiflar

3. Statorda olusan zit EMK degerine etki eden faktorler ve

ilgili esitlikler.

Rotor gerilim ve frekansinin kayma ile olan iligkisi

Bos ve yiiklii calisma vektor diyagrami ve yaklasik faz

esdeger devresi bilesenleri

6. Esdeger devre analizi uygulamalari, motor karakteristikleri,

motor liretim standartlari

ara smav

8. Asenkron motorlarda giig, verim, moment ve moment
doniistiirme esitliklerinin ¢ikarilmast

9. Asenkron motorlara yol verme ve yol verici tasarim
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10. Senkron makinelerin yapis1 ve smiflandirilmasi, iiretim
sekilleri
11. Harmonik gerilimler ve etkisinin azaltilmasi tedbirleri

12. Alternatdrlerde reaksiyon ve yiike bagl endiivi gerilimi
degisimi, esdeger devre, regiilasyon bulma

13. Alternatdrlerin  paralel baglanmasi, sirkiilasyon ve
senkronizme getiren akim degeri analizi, alternator aktif ve
reaktif yiik paylagimi

14. Senkron motorlarin yapisi, ¢aligmasi, bos ve yiiklii ¢alisan
motorda akim degismesi

Ol¢me-Degerlendirme

Bu ders kapsaminda 1 (bir) Ara Smav, 1 (bir) Kisa Smav ve 1 (bir)
final sinavi yapilacaktir. Her bir degerlendirme kriterinin basari
puanina etkisi ylizdelik olarak asagida verilmistir.

Ara Sinav : 30 %

Kisa Sinav: 20% (Yazil)

Yariyilsonu Smav: 50 %

Ara Sinav Tarih ve Saati: Birim tarafindan ilan edilecek tarih ve
saatlerde

Yariyilsonu Sinav: Birim tarafindan ilan edilecek tarih ve saatlerde
Kisa Sinav Tarih ve Saati: 05/12/2019 (Ders Saatinde)
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PROGRAM OGRENME CIKTILARI iLE
DERS OGRENIM CIKTILARI iLiSKiSi TABLOSU

PC1 | PG2 | PG3 | PG4 | PC5 | PC6 | PC7 | PC8 | PCO | PC10 | PC11 | PC12 | PC13 | PC14
6c1 2 4 1 2 3 2 5 1 3 2 4 1 3 4
6¢2 2 4 1 2 3 2 5 1 3 2 4 1 3 4
6¢3 2 3 1 3 4 2 5 1 2 2 4 1 3 4
oca 2 4 1 3 4 2 5 1 3 2 5 1 2 4
6¢s 2 3 1 3 3 2 5 1 3 2 5 1 2 4
(o]0 2 3 1 3 3 2 5 1 3 2 5 1 2 4

OK: Ogrenme Ciktilari PG: Program Giktilari

Katki
Diizeyi 1 Cok Dusiik 2 Dusuk 3 Orta 4 Yiiksek 5 Cok Yiksek
Program Giktilari ve ilgili Dersin iliskisi
PC1 | PC2 | PC3 | PC4 | PC5 | PC6 | PC7 | PC8 | PCO | PC10 | PC11 | PC12 | PC13 | PC14
Asenkron ve 2 4 3 3 4 3 3 2 2 2 4 2 5 4
Senkron Makineler







