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Dersin Amaci

Bu dersin amaci Ogrencilerin, asenkron makinelerin yapisi, ¢alisma
prensibi, stator zit EMK degeri ve stator hesabi, kayma ile esdeger devre
bilesenlerinin deneysel yontemlerle belirlenmesi, gii¢ verim ve moment
analizleri, moment déniistiirme uygulamalar1 ve asenkron motorlara yol
verme yontemleri, senkron makinelerin yapisi, ¢esitleri, calisma
prensibi, stator EMK ve harmonikleri, esdeger devre elemanlarinin
deneysel analizi, regiilasyon bulma yontemleri, alternatérlerde paralel
calismaya deneysel ve esdeger devre analizi ile yaklasim, aktif ve
reaktif yiik aktarimi, yikli ve yiiksiiz senkron motorlara uyartim
akiminin etkisinin deneysel ve esdeger devre yaklagimi ile analizi ile yol
verilmesi amaglanmaktadir.

Dersin Ogrenme Kazanimlari

Dersin sonunda 6grenci;

1. Asenkron motorlarinin yapist ve ¢alisma prensibini ve kaymanin
onemini agiklar.

2. Asenkron ve senkron makinelerin izolasyon siniflarini, yapim
standartlarin1 ve karakteristik egrilerini karsilastirarak uygun makine
secimini yapar.

3. Hiz ve moment doniistirme sistemlerini siralayip uygulamalarini
esdeger devre ile agiklar.

4. Alternatorlerde regiilasyonu deneysel olarak belirlenen esdeger devre
elemanlart ile bulur.

5. Senkron ve Asenkron motorlara yol vermeyi deneysel olarak yapar.

6. Senkron motorlara yiiksiiz ve yiikli uyartim akiminin etkisini
deneysel olarak agiklar ve problemleri ¢ozer.

Dersin Icerigi

Asenkron motorlarin yapisi, ¢alisma prensibi, esdeger devresi, moment
ve verimi, yol verilmesi, moment doniistiiriilmesi ve uygun motora karar
verme, senkron makinelerin yapisi, calisma prensibi, EMK degeri,
alternatorlerin esdeger devresi, paralel ¢alisma kosullar: ile aktif-reaktif
yiik paylasimi, senkron motorlara yol verme ve uyartim akiminin
degistirilmesinin senkron motora etkisinin incelenmesi.

Haftalar Konular

1 Asenkron motorlarin yapisi ve stator sarim gesitleri

2 Ug fazli asenkron motorlarda doner alan teorisi ve yalitim simiflari

3 Statorda olusan zit EMK degerine etki eden faktorler ve ilgili esitlikler.

4 Rotor gerilim ve frekansmin kayma ile olan iligkisi

5 Bos ve yiiklii ¢alisma vektor diyagrami ve yaklagik faz esdeger devresi bilesenleri

6 Esdeger devre analizi uygulamalari, motor karakteristikleri, motor iiretim standartlari

7 Ara Smav

8 Asenkron motorlarda gii¢, verim, moment ve moment doniistiirme esitliklerinin ¢ikarilmasi

9 Asenkron motorlara yol verme ve yol verici tasarimi

10 Senkron makinelerin yapisi ve simiflandirilmasi, tiretim sekilleri

11 Harmonik gerilimler ve etkisinin azaltilmasi tedbirleri

12 Alternatorlerde reaksiyon ve yiike bagli endiivi gerilimi degisimi, esdeger devre, regiilasyon
bulma

13 Alternatorlerin paralel baglanmasi, sirkiilasyon ve senkronizme getiren akim degeri analizi,
alternator aktif ve reaktif yiik paylasimi

14 Senkron motorlarin yapisi, ¢caligmasi, bos ve yiiklii ¢alisan motorda akim degismesi

Genel Yeterlilikler

1.Asenkron ve senkron makinelerin stator sarim gesitlerini karsilastirir.
2. Asenkron motorlarin bos ¢alisma ve kisa devre deneyi ile esdeger devre analizini agiklar.
3. Hiz ve moment doniistiirme sistemlerini siralayip uygulamalarini esdeger devre ile agiklar.
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PROGRAM OGRENME CIKTILARI iLE
DERS OGRENIM CIKTILARI iLiSKiSi TABLOSU
PC1 | PC2 | PC3 | PC4 | PC5 | PC6 | PC7 | PC8 | PC9 | PC10 | PC11 | PC12 | PC13 | PC14 | PC15
0cC1 2 4 1 2 3 2 5 1 3 2 4 1 3 4 1
0C2 2 3 1 3 4 2 5 1 2 2 4 1 3 4 1
0C3 2 4 1 3 4 2 5 1 3 2 5 1 2 4 1
O0c4 2 3 1 3 3 2 | s 1 3 2 5 1 2 4 1
0Cs 2 3 1 303 2|5 1 3 2 5 1 2 4 1
0Ce 2 3 1 2 4 2 5 1 2 2 4 1 3 4 2
OC: Ogrenme Ciktilar1 PC: Program Ciktilar
Katki 1 Cok
Diizeyi | Diisiik 2 Diisiik 3 Orta 4 Yiiksek 5 Cok Yiiksek
Program Ciktilar ve flgili Dersin iliskisi
PC1 | PC2 | PC3 | PC4 | PC5 | PC6 | PC7 | PC8 | PC9 | PC10 | PC11 | PC12 | PC13 | PC14 | PC15
Asenkron
ve
Senkron 2 3 1 3 3 2 5 1 3 2 5 1 3 4 1
Makinele
T







